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Bonjour et bienvenu à ce chapitre 10 « Problèmes aux limites
unidimensionnels » Les points que je vais considérer aujourd'hui sont
les suivants : Je vais d'abord introduire un « Problème modèle ». C'est le
paragraphe 10.1 du livre. Je vais ensuite parler de la « Méthode de
différences finies » qui sera utilisée pour approcher la solution du
problème. Je vais aussi considérer un « Problème non linéaire », c'est la
partie 10.6 du livre. Et notez que je ne vais pas parler aujourd'hui de la «
Méthode des éléments finis ».
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