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Chapitre 8 : Méthode de point fixe (suite)

Introduction a I'analyse numérique
Prof. Marco Picasso

continue

exacte passe trouver compr§ entre 1'étape somme linéaire
c
(=}
& 1'erreurijisgu vecteul
3 allant oy K 1ntervalle "
v s 5 d £
.g : d'un -E’ £ K . . , E
38 T8 © G point fixe divisé T
c 58 )
1 to g s é é \GEJ '(_'U t‘rctlsgnmp S graphe
produit £ o n
barre epsilo N %'5 ?‘1@ c DLQ voyez . o obtenir
E S5 [onl U \wto trois différence
prendre 2 o2 © g ) positif tel
inconnue S — C connu
maximum 1'heure

valeur absolue intervalle ®  premiére ®
\/o T ]_aauonsX ncoe f f ] Cm]o en ‘t
écrire se trouve o ‘1

s'eécrit éfinie positi

valeur

bien

numérique lorsque

erreur l
I y su1vané
equayte]{QqOe définie X'] XZ
d .
O G xi
° ©
o
dx n\{]. NO)
.'_, X 1 livre
rapport .
g . Nctait suite Ninitiale
, nouveau indice ui

mat rLce P i carré “petlte ) derlvee

vers 1'infini Q ‘t h eo r eme wn donné suivante 4

qu‘eksﬁlon r nd -

degre O r m | I epquag.rature oo ” divisée
e)d(ls‘te systeme linéaire poids

tend vers premiére colonne différence finie  converge vers ..

Gauss
approx1ma i
ainsi _

point xi

1
8 cours

quantité

transposé

t]

schéma d'Euler

rictemen

sera

Search MOOC

=PrL



https://cede-webapps.epfl.ch/video-sequence-search/?csv=fr_ANUM-1
https://mediaspace.epfl.ch/media/0_9tnwjb7t
https://mediaspace.epfl.ch/media/0_9tnwjb7t

Ce\a‘?% - ngmodz, de Fom{" .Pt'xe_ Gk

Thm §5:  Soit 1'.&"'1R Et it x '1 ﬂ(’i‘\:s?} xuﬂ»lm (j'(z\ | <4,
Mow T¢v0 ¥ 2-£$x < =4, lasude dff».m X =90 )

L

meuﬁt »M..

J'énonce maintenant le théoreme 8.3 du livre : Donc, soit g une fonction
de R dans R, qu'on va supposer de classe C1, c'est a dire une fois
(inaudible) dérivable, soit x barre tel que g(x barre) = 0, donc on
suppose qu'il y a g(x barre) = x barre on suppose qu'il y a un point fixe
x barre de cette fonction g, et on suppose encore que g'(x barre) est
strictement plus petit que 1. Alors dans ce cas-1a, j'affirme qu'il existe un
epsilon positif tel que, si le point de départ se trouve entre x barre -
epsilon et x barre + epsilon, et bien dans ce cas-la, la suite définie par
xn+1 = g(xn), et bien cette suite converge vers x barre. Donc j'ai CI, x
barre = g(x barre), x barre est un point fixe de g, g'(x barre) plus petit
que 1. Dans ce cas-la, il existe un voisinage de x barre tel que si je
prends le x0 dans ce voisinage, et bien cette suite xn+1 = g(xn)

0Om 04s

converge vers x barre.

o

Notes

Summary

5. Equations et systemes d'équations non linéaires (chapitre 8 du livre)
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Une information supplémentaire : de plus, la convergence est linéaire,
c'est-a-dire : il existe un C positif mais strictement plus petit que 1, tel
que pour tout n, n est l'indice d'itération, xn+1 = g(xn), pour tout n, et
bien l'erreur a 1'étape n+1 est plus petite ou égale a C, qui est strictement
plus petit que 1 fois l'erreur a l'étape n. Donc l'erreur décroit a chaque
itération. Et le rapport entre l'erreur a l'étape n+1 et l'erreur a 1'étape n,
est justement strictement plus petit que 1.

Notes

Summary

5.2 Méthode de point fixe

30of3



https://mediaspace.epfl.ch/media/0_9tnwjb7t?st=94

	autotextfield1: 
	autotextfield2: 
	autotextfield3: 
	autotextfield4: 


