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Bonjour ! Aujourd'hui, nous allons aborder le chapitre 8 du livre et nous
allons résoudre numériquement, des équations et des systèmes
d'équations non linéaires. Nous allons commencer par les équations non
linéaires. Nous allons introduire la méthode de point fixe et ensuite la
méthode que nous allons retenir, la méthode de Newton. Ensuite, nous
étendrons la méthode de Newton, aux systèmes d'équations non
linéaires. Il s'agit donc de travailler les paragraphes 8.2, 8.3 et 8.4 du
livre.
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