
égal
fonction

point
x0

formule

coefficient polynôme
vecteur
voilà

d
e
g
r
é

matrice xnbarre

l'erreur problème

xi

système linéaire

résoudre

c
a
s

l'intervalle

bien

temps
ensuite

méthode

petit

zéro

théorème

tn
e
x
e
m
p
l
e

calculer

jusqu'à

dérivée

solution

valeur

x
1

suite

c
o
m
p
o
s
a
n
t
e

schéma

allant

ainsi

d
i
v
i
s
é

d
i
f
f
é
r
e
n
c
e
 
f
i
n
i
e

d'ordre u1

a0 a1t
e
n
d
 
v
e
r
s

équation

j'obtiens prends

quadrature
chapitrecherche

tel

première ligne

positif

q
u
e
s
t
i
o
n

carré

allons

diagonale

suivante

lorsque

h²

a
p
p
r
o
x
i
m
a
t
i
o
n

dt

écrire

s
o
m
m
e

suivant

se

t
r
o
i
s

entre

existe

livre

terme

a
v
o
n
s

inconnue

maximum

Newton

l'intégrale entre

non linéaire

exacte

contre

vaut

intervalle

t1 t2 schéma d'Euler

droite

continue

grand

erreur

égale

puissance

l
'
a
p
p
r
o
x
i
m
a
t
i
o
n

phi phi

x1 x2

tj

première colonne

forme

dépend

mauvaise méthode

a1 a2

a2 jusqu'à

valeur absolue

c
o
u
r
s

rappelle

obtenir

p
r
e
m
i
è
r
e

s
'
a
g
i
t

l'heure

u2

eh bien

pn

simplement

calcule

p
e
t
i
t
e

finalement

quantité

é
t
a
i
t

donné

reste

prétend

ui

vers l'infini

mettre
chose

fh

sera

se trouve

prendre

voyez

x
2

ξ

dx

strictement

g'

initiale

s
u
i
t
e
 
j
u
s
q
u
'
à

c
o
m
b
i
n
a
i
s
o
n
 
l
i
n
é
a
i
r
e

passe

p
u
i
s
q
u
e

cube

Lagrange

partir

connu

j
u
s
q
u
'
à
 
t
n

base

ligne

produit

numérique

prime

trouver

connais

f
o
r
m
u
l
e
 
e
x
p
l
i
c
i
t
e

c
o
m
p
r
i
s
 
e
n
t
r
e

barre ε

élevé

expliciterésultat

nouveau

divisée

étant

toute

Gauss

indice

t
r
a
n
s
p
o
s
é

d
e
r
n
i
è
r
e
 
l
i
g
n
e

d
é
r
i
v
é
e
 
s
e
c
o
n
d
e

points d'intégration

d
e
u
x
i
è
m
e
 
c
o
l
o
n
n
e

veux

donner

nul

quelconque

trapèze

Lh

t1 puissance

point xi

t
r
i
a
n
g
u
l
a
i
r
e
 
i
n
f
é
r
i
e
u
r
e

p
o
s
e

graphe

alpha

d'un

tM

u0

trois points

deuxième ligne

d'Euler progressif

s'écrit

d
o
n
n
é
e

poids

intégrale

rapport

bar

t1

quatre

parler

départ

é
c
r
i
t

limite

vers zéro

finie centrée

Search MOOC Video

1

https://cede-webapps.epfl.ch/video-sequence-search/?csv=fr_ANUM-1
https://mediaspace.epfl.ch/media/0_ve9uewyv
https://mediaspace.epfl.ch/media/0_ve9uewyv


Donc la mauvaise méthode pour résoudre le problème est la suivante
Mauvaise méthode Puisque je cherche p, un polynôme de degré n je
peux l'écrire sous la forme p(t) = a0 + a1t + a2t² +... jusqu'à an t
puissance n J'ai donc n+inconnue qui sont les coefficients a0 a1 a2...
jusqu'à an, donc les coefficients du polynôme dans la base canonique
1tt² jusqu'à tn Et puis j'ai à disposition n+1 équations qui sont que
p(t0)=p0 la première équation donc, a0+a1*t0 +a2*t0²+... ant0
puissance n doit être égal à p0 de même p en t1 doit être égal à p1 Et
ceci doit être égal à a0+a1 t1 + a2t1² +... jusqu'à an t1 puissance n et
ainsi de suite, jusqu'à p en tn qui doit être égal à pn Donc je peux mettre
n+1 relation sous forme de système linéaire puisque les inconnues a0,
a1, a2 interviennent de manière linéaire Donc les inconnues du système
linéaire seront a0, a1, a2,... jusqu'à an Ceux-ci, ces ai sont les
composantes du vecteur a A droite de l'égalité, vous aurez les valeurs
données p0, p1, p2... jusqu'à pn, les composantes du vecteur p et je dois
écrire maintenant les coefficients de la matrice t, ta=p Donc, la première
ligne, c'est une fois a0+t0 fois a1+t0² fois a2 jusqu'à t0 puissance n fois
an=ab0 Donc sur la 2e ligne vous aurez 1, t1, t1²...
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jusqu'à t1 puissance n Et puis, finalement sur la dernière ligne, vous
aurez 1tn tn² jusqu'à tn élevé à la puissance n Voilà, il s'agit donc de
résoudre un système linéaire Cette méthode est une mauvaise méthode,
car le nombre d'opérations pour résoudre un système linéaire est élevé
On verra dans le chapitre 4 du livre qu'il est d'ordre n au cube, n^3 Et,
d'autre part, on a une autre méthode, qui va nous donner une formule
explicite pour le polynôme p2t, ici la formule n'est pas explicite car je
dois résoudre un système linéaire pour avoir les coefficients, par contre
dans la suite du cours, on aura une formule explicite et on va parler
maintenant de l'interpolation de Lagrange
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